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プログラムコントローラー

リモコン受
じゅ

信
しん

モジュール

赤
せき

外
がい

線
せん

センサーモジュール

スイッチモジュール

LED モジュール（緑
みどり

）

LED モジュール（赤
あか

）

リモコン

３ピンヘッダーピン

延
えん

長
ちょう

ケーブル（３ピン）

ロボットの頭
ず
脳
のう

リモコンからの信
しん
号
ごう
を受

じゅ
信
しん
します。

受
じゅ
光
こう
センサーと発

はっ
光
こう
センサーにより物

ぶっ
体
たい
を感

かん
知
ち
します。

スイッチのオン /オフにより物
ぶっ
体
たい
を感

かん
知
ち
します。

LEDが光
ひか
ります。

ロボットを赤
せき
外
がい
線
せん
で操

そう
縦
じゅう
します。

クリエイティブ
ロボットパーツリスト

ロボットを組
くみ

立
た

てる前
まえ

に、クリエイティブの部
ぶ

品
ひん

と機
き

能
のう

を

チェックしておきましょう。

※形
かたち
が異

こと
なる場

ば
合
あい
があります。
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D
ディー

C
シー

モーター ホイールガイド ホイール

タイヤ L
エル

ブラケット V
ブイ

ブラケット

T
ティー

パネル

軸
じく

リベット ホイールネジ 固
こ

定
てい

ブッシュ

V
ブイ

パネル 50mm 軸
じく

ギヤやホイールガイドを回
まわ
します。 ホイールとモーターをつなぎます。 モーターの力

ちから
を受

う
けてロボットを動

うご

かします。

ホイールにつけて使
つか
います。 フレームやパネルを直

ちょっ
角
かく
につなぐ

時
とき
に使

つか
います。

フレームやパネルをにつなぐ時
とき
に

使
つか
います。

フレームやパネルをにつなぐ時
とき
に

使
つか
います。

フレームとパネルやパネル同
どう
士
し
を

つなぐ時
とき
に使

つか
います。

ホイールガイドとDCモーターを
固
こ
定
てい
する時

とき
に使

つか
います。

軸
じく
を固

こ
定
てい
する時

とき
に使

つか
います。

フレームやパネルをにつなぐ時
とき
に

使
つか
います。

ホイール、ギヤをフレームやパネ
ルにつなぐ時

とき
に使

つか
います。
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5× 13 フレーム　
輪
わ

ゴム

ボールリベット

ダウンロードケーブル

リベット入
い

れ

T
ト ロ ン ズ
ronZ-C

カ ー ド
ard V

ブイツー
2 C

シーディー
D

分
ぶん

解
かい

ツール

リベット

3× 11 パネル

3× 9 パネル

3× 5 パネル

2× 7 パネル

2× 3 パネル

9 パネル

6 パネル

4 パネル

3 パネル
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ロボットとは人
にん

間
げん

と同
おな

じように動
うご

く力
ちから

と考
かんが

える力
ちから

をあわせ持
も

つ機
き

械
かい

といえます。ロ

ボットは作
さ

業
ぎょう

を行
おこな

うためのアーム（手
て

）、周
しゅう

囲
い

の様
よう

子
す

を読
よ

み取
と

る感
かん

覚
かく

器
き

官
かん

（目
め

、耳
みみ

など）、

作
さ

業
ぎょう

を行
おこな

うために手
て

順
じゅん

を実
じっ

行
こう

するコントローラー（頭
ず

のう）などで主
おも

に出
で

来
き

上
あが

がって

います。このようなロボットを正
ただ

しく動
うご

かすためには、ロボットの頭
ず

のうであるコン

トローラーに人
にん

間
げん

がプログラムを入れなくてはなりません。

ロボタミは主
おも

に次
つぎ

の４つのそう置
ち

で作
つく

られています。

①センサー：人
にん

間
げん

の目
め

や耳
みみ

と同
おな

じように周
しゅう

囲
い

の様
よう

子
す

を読
よ

み取
と

ります。

②電
でん

げん：モーターやセンサーに電
でん

気
き

を送
おく

ります。

③モーター：ロボットを動
うご

かします。

④コントローラー：入
にゅう

力
りょく

されたプログラムにしたがいロボットを動
うご

かします。

A robot is given commands by a

A robot gets information using

A robot gets energy from a

A robot moves using

英語チャレンジ！ 「 」 を線
せん

で結
むす

んで英
えい

文
ぶん

を完
かん

成
せい

させてください。

①

②

③

④

答え　①control system　②sensor　③power supply　④motors
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Lブラケット

Lブラケット

Lブラケット

ホイール

DCモーター ホイール
ガイド
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Lブラケット

DCモーター ホイール
ガイド

ホイール

Vパネル
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Lブラケット
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ホイール 50mm

Lブラケット

Vブラケット
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組
くみ

立
た

て完
かん

成
せい

配
はい

線
せん

接
せつ

続
ぞく
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